
 

Récepteur universel  
avec 2 télécommandes F2545 

 
 
Connectique : 

 
 
Deux câbles sortent de votre récepteur universel : 
 

- Un câble avec un fil rouge et un fil blanc. Ils vous permettent d’alimenter électriquement votre 
récepteur.  
La tension d’alimentation peut variée entre 12 et 24 volts, elle peut être indifféremment en continue 
(AC) ou en continue (DC). 

- Un câble de 5 fils : 
o Le noir : c’est le commun, en fonction du bouton utiliser sur la télécommande le contact sec 

(pas de courant) se fera. 
o  = contact 1  = bouton 1 de la télécommande. 
o Le jaune = contact 2  = bouton 2 de la télécommande. 
o Le bleu  = contact 3 = bouton 3 de la télécommande. 
o Le vert = contact 4 = bouton 4 de la télécommande. 

 
Les diffèrent contacts servent à commander plusieurs matériels, en général les moteurs de porte de garage 
n’ont besoin que d’un seul contact. 



 

 
Attention avant de brancher quoique ce soit sur votre motorisation, 

 vous devez la débranchée du secteur. 
 
 

Lors de la première utilisation, il faut faire une réinitialisation 
de votre récepteur : 
 
Après avoir correctement effectuer la connexion de votre récepteur, vous prouver rebrancher votre motorisation sur le 
secteur et effectuer le reset. 
 

 
 
 
Appuyez sur la touche « LEARN BUTTON » jusqu’à l’extinction de la LED pour effectuer la remise à zéro du récepteur. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



 

 
Vous pouvez ensuite programmer votre télécommande : 
 

 
 
Effectuer une impulsion sur le bouton « LEARN BUTTON » du récepteur, puis 2 impulsions sur le bouton de la 
télécommande correspondant à la couleur du fil, que vous avez brancher sur votre motorisation (le 1 dans 
l’exemple ci-dessus – le fil blanc ayant était utiliser). 
 
 
 
 
 


